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При всех приращениях, стремящихся к нулю:
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Группируя, получим:
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· условия трансверсальности (для свободных концов)
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 – дополнительные условия трансверсальности для неизвестных моментов времени
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 – уравнение Эйлера.

К задаче оптимального управления:
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  -  набор голономных ограничений
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  - функционал
Расширенный функционал (с учетом всех ограничений):
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 – условия трансверсальности


[image: image18.wmf])

t

(

H

)

t

(

x

)

t

(

)

t

(

x

)

t

(

)

t

(

H

)

t

(

x

x

L

)

t

(

L

t

G

n

i

i

i

n

i

i

i

n

i

i

t

i

0

0

1

0

0

1

0

0

0

1

0

0

0

=

Y

+

Y

-

=

¶

¶

-

=

¶

¶

å

å

å

=

=

=

&

&

&

&



[image: image19.wmf])
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 – дополнительные условия трансверсальности 
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